Fach: NwT Thema: Mikrocontrolling Datum:

Arbeitsblatt:
Ubungen zum Entwickeln von Schaltpldnen und Programmen

74

Aufgabe 1.)

G-Niveau + M-Niveau:

a.) Schaue dir den Programmcode genau an. Verbinde anschlieRend die elektrischen Bauteile so, dass die LED ordnungsgemaR funktioniert!

Schaltung (grafikbasierter) Programmcode (textbasierter) Programmcode
1| int counter;
’ i - _ s id setupl()
B | N | y _ _ pinMode (s, OUTEUTI;

(counter = 0; counter < 10; ++counter) {

del Wait £ 1000 millisecondis

axmm ARDUINO




Fach: NwT Thema: Mikrocontrolling Datum:

b.) Schaue dir den Programmcode genau an. Verbinde anschlieRend die elektrischen Bauteile so, dass die LED’s ordnungsgemaR funktionieren!

Schaltung (grafikbasierter) Programmcode (textbasierter) Programmcode

int counterl;

int counter;

int counter3;
int counterd;
v._rci:‘: setup ()
: pinMada (3, OQUTDUT);

pinMode (&, OUTEU

pinMode (2, OUTPUT);
pinMode (13, OUTDUT);

}

void loopll

for (counter = 0; counter < 10; +tcounter} {
HIGH};
/ Wait for 1
LOW) ;
J/ Wait for 1000 millisecond(s)

0 millisecond(s)

; counter? < 10; ++countexl) {
HIGH};

Wait for 1
digitalWzricel LOW) ;
delay(1000); // Wait for 1000 millisecond(s])

lizecond(z)

counterd < 10; ++counterd) {
HIGH};
/ Wait for 1000 millisecond(s)
LOW) 7
J/ Wait for 1000 millisecond(s)
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counterd < 10; ++counteré} {

ANALOG IN
ggqnsnl
aa s

delay(1000); /
digitalWrite (13, LOW};
delay(1000); // Wait for 1000 millisecond(s)

1000 millisecond(s)




Fach: NwT

M-Niveau:

Thema: Mikrocontrolling

Datum:

c.) Schaue dir den Programmcode genau an. Verbinde anschlieRend die elektrischen Bauteile so, dass der Temperatursensor ordnungsgemaR funktioniert!

Schaltung

(grafikbasierter) Programmcode

ANALOG IN

R

o =
<

Temperaturausgabe

auf Temperatursensor an Anschluss AD

auf seriellem Monitor Temperaturausgabe drucken mit = Zellenumbruch

in Einheiten

°Cw

lesen einstellen

(textbasierter) Programmcode

1 int Temperaturausgabe = 0;
int counter;

void setup()

[ AT S L ]

| pinMade (L0, INDUT)

B Serial _begin{5c00)

r
r

}

wvold loopl(

Iy DN s L3 B

for (counter = 0; counter < 100; ++counter] {
delay(1000); // Wait for 1000 millisecond(s
Temperaturausgabe = —-40 + 0.488155 * (analogBRead(hd) - 2

Serial . println({Temperaturausgabe]) ;

1
}

o




Fach: NwT Thema: Mikrocontrolling Datum:

d.) Schaue dir den Programmcode genau an. Verbinde anschlieRend die elektrischen Bauteile so, dass der Abstandssensor ordnungsgemaR funktioniert!

Schaltung (grafikbasierter) Programmcode

Abstand »+ auf Uliraschall-Abstandssensor an Trigger-Anschliuss 5 » Echo-Anschluss A0 + inEinheiten cm » einstellen

auf seriellem Monitor Abstand drucken mit v Zeilenumbruch

(textbasierter) Programmcode

int Ebstand = 0;

long readUltrasoniclistance (int triggerPin, int echoPin)

.- OO

o mm ARDUINO

. pinMode (triggerPin, OUTPUT}; S/ Clear the trigger
digitalWrite (triggerPin, LOW);
delayMicroseconds (2] ;

1M N s G B2

B8 S/ Bets the trigger pin to HIGH st
g digitalWrite{triggerPin, HIGH);
10 delayMicroseconds (10) ;7

ANALOG IN

s unl® L

I
1M 6N s Lo B2

1 int counter;

woid setupl()

1 Serial begin{5&00);

woid loopl(l

1T 6N ks G B

for (counter
delay(1300)
Ehstand = 0.0

Serizal .printlni{ibstand);

B3 B B3 B3 B B3 B B B3 R
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Fach: NwT Thema: Mikrocontrolling Datum:

Aufgabe 2.)

a.) Schaue dir die Schaltung und den Programmcode genau an! Finde den Fehler und verbessere ihn entsprechend!

Schaltung G-Niveau: grafikbasierter Programmcode

M-Niveau: textbasierter Programmcode

int counter;

2
3| int counterz;
5| woid zetupl)
c
——— 7 pinMode (0, QUTEOT) ;
NALOG IN -
e ® 8}

10| woid loopl()
11| §
12 for {(counter = 0; counter < 500; ++counter) {
13 digitalWrite (D, HIGH)]:
14 delay(1000); // Wait for 1000 millisecond|(s)
15 digitalWrite (0, HIGH):
16 delay(1000); // Wait for 1000 millisecond|(s)
17 }
15 for (counter2 = 0; counterd < 500; ++councer2) {
20 digitalWrite (D0, HIGH):
21 delay(1000); S/ Wait for 1000 millisecond(s)
22 digitalWrite (0, HIGH):
23 delay(1000); // Wait for 1000 millisecond(s)
24 1
25| }




Fach: NwT Thema: Mikrocontrolling Datum:

b.) Schaue dir die Schaltung und den Programmcode genau an! Finde den Fehler und verbessere ihn entsprechend!

Schaltung G-Niveau: Grafikbasierter Programmcode

DIGITAL (PWM ~

Bl 60)

b M-Niveau: Textbasierter Programmcode
RX mEm

1 int Temperasturanzeige = O;
2

3| int counter;

5| woid setupl]

pinMode (AD, INEUT) ;

woid loop(}

for (counter = 0; count
delay{1000}; // Wail

Terperasturanzeigse = -—

I
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}
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